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1. อุปกรณที่ติดตั้งบนรถแทรคเตอรหรือเครื่องจักร

  1.1 หนาจอและเสารับสัญญาณดาวเทียม
 ทําหนาที่รับขอมูลจากสัญญาณดาวเทียมเพื่อประมวล
ผลแสดงตําแหนงและทิศทางที่รถแทรคเตอรเคลื่อนที่ 
กาํหนดรูปแบบการทาํงาน เชน การสรางขอบเขตแปลง
และคํานวณพื้นที่ การกําหนดระยะหางแนวปลูก ผูใช
สามารถบันทึกขอมูลเพื่อใชในการทํางานขั้นตอนตอไปได

  1.2  ระบบควบคุมทิศทางการเคลื่อนที่
 ทาํหนาทีค่วบคุมทศิทางการเคลือ่นทีข่องรถแทรคเตอร
อัตโนมัติ เชน เคลื่อนที่เปนแนวเสนตรง, เปนแนวเสนโคง, 
หรือเปนแนววงกลม ระยะหางระหวางแถวปลูกสมํ่าเสมอ 
สามารถใชประโยชนจากพื้นที่สูงสุด ชวยใหผู ใชทํางาน
สะดวกสบายอยางมีคุณภาพ อีกท้ังยังชวยขยายเวลาการ
ทํางานตอวันไดมากขึ้นเชนการทํางานในชวงเวลารุงสาง
หรือพลบคํ่า 

2. สถานีภาคพื้นดิน RTK- Real Time Kinematic 
 สถานีภาคพื้นดินทําหนาที่รับสัญญาณดาวเทียมแบบ
จลนไดคาพิกัดทันที ณ เวลาทําการรังวัดซึ่งมีตําแหนงคงที่ 
รถแทรคเตอรหรือเคร่ืองจักรจะรับสัญญาณสถานีภาคพื้น
ดินระบุตาํแหนงคงทีน้ี่พรอมกบัสญัญาณดาวเทยีม แลวนาํ
มาคํานวณพิกัดที่มีความแมนยําสูง

3. โปรแกรมการออกแบบและจัดการ
 ประโยชนที่สําคัญของการใชงานระบบนําทางดวย
ดาวเทียมนอกจากการควบคมุเคร่ืองจักรกลในไร คือ การนํา
ขอมูลมาใชในการประเมนิและวิเคราะหคุณภาพการทํางาน 
เพ่ือการวางแผนและบริหารจัดการเครื่องจักรกลใหมี
ประสิทธิภาพสูงสุด

Ê‹Ç¹»ÃÐ¡Íº

¤ÇÒÁÅÖ¡¢Í§¡ÒÃÃÐàºÔ´´Ô¹´Ò¹  ¤ÇÒÁàÃçÇã¹¡ÒÃ·íÒ§Ò¹¢Í§à¤Ã×èÍ§¨Ñ¡Ã

¡ÃÒ¿áÊ´§¼Å¡ÒÃ·íÒ§Ò¹

สํานักงานคณะกรรมการออยและนํ้าตาลทราย

¡ÒÃãªŒÃÐºº GPS
à¾×èÍÃÐºØ¾Ô¡Ñ´á»Å§ÍŒÍÂ

¡ÒÃãªŒ§Ò¹ÃÐºº¹íÒ·Ò§´ŒÇÂ´ÒÇà·ÕÂÁ
ã¹¡ÒÃ¤Çº¤ØÁà¤Ã×èÍ§¨Ñ¡Ã¡ÅäÃ‹ÍŒÍÂ

â·ÃÈÑ¾·�

ผูเขียน : นายสันติภาพ ศรีสุขจร
ห.จ.ก. ศรีกําแพงแสนมอเตอร



 ดาวเทียมที่โคจรรอบโลกกระจายสัญญาณวิทยุระบุ
ตําแหนง, สถานะ, เวลาของดาวเทียม สัญญาณดาวเทียม
เดินทางในอวกาศดวยความเร็วมากกวา 299,000 
กโิลเมตร/วนิาท ีเครือ่งรบัสญัญาณดาวเทียมท่ีเครือ่งจกัร
รบัสญัญาณวทิยแุละคาํนวณระยะหางจากดาวเทยีมโดยจะ
ตองรบัสญัญาณจากดาวเทยีมอยางนอย 4 ดวง เพือ่คาํนวณ
พิกัดแบบสามมิติ

  สหรัฐอเมริกาไดพัฒนาระบบดาวเทียมระบุตําแหนง 
(GPS-Global Positioning System) ขึ้นในกลางทศวรรษ 
1960 เพือ่ใชในกิจการทหาร ในปจจบุนัสหรฐัมดีาวเทยีม
ระบุตําแหนงอยางนอย 24 ดวงที่พรอมใชงาน ซึ่ง
เอกชนหรือบุคคลทั่วไปสามารถใชงานไดโดยไมเสียคาใช
จาย

สัญญาณยานความถี่เดียว 
(L1) 25 ซม. ฟรี

ฟรี

เสียคาใชสัญญาณ

ลงทุนสถานี
หรือเสียคาใชสัญญาณ

18 ซม.

4 ซม.

2 ซม.

สัญญาณสองยานความถี่ 
(L1, L2)

สัญญาณที่มีการปรับคา
Correction Signal

สญัญาณ การปลกู, ใสปุย, Control traffic farming, 
Strip Tillage ท่ีมกีารปรบัคา Correction Signal

การเก็บเกี่ยว, การฉีดพนสารเคมี

การปลูก, ใสปุย, Control traffic farming
Strip Tillage

การเตรียมดิน (ไถระเบิดดินดาน, พรวน)

สถานีภาคพื้น
RTK- Real time kinematic
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 ระดับความแมนยําของการระบุตําแหนงดวยสัญญาณดาวเทียมขึ้นอยูกับหลายปจจัย เชน สภาพอากาศ, ความคลาดเคล่ือน
นาิกา, คุณภาพของเครื่องรับสัญญาณ ตัวอยางเชน ตําแหนงโทรศัพทมือถืออาจคลาดเคล่ือนในรัศมี 5 เมตร ถาใชงานในสภาพ
อากาศเปดไมมีสิ่งกีดขวาง แตหากใชในบริเวณอาคารอาจทําใหระดับความคลาดเคลื่อนสูงขึ้น เปนตน
 ระบบการควบคุมเครื่องจักรกลการเกษตรตองการระดับความแมนยําที่สูงในการทํางาน ตองใชอุปกรณที่มีคุณภาพการรับ
สญัญาณและการประมวลผลทีด่ขีึน้ จงึอาจทาํใหมรีาคาทีส่งูกวาอปุกรณทีใ่ชตามทองตลาดทัว่ไปซึง่สามารถแบงระดบัความคลาดเคลือ่น
และรูปแบบการใชงานเปนสี่ระดับ ดังนี้

  อุตสาหกรรมการเกษตรกําลังเผชิญหนากับความ
ทาทายจากความเปลี่ยนแปลงอยางรวดเร็ว ทั้งสภาพ
อากาศที่ไมแนนอน (Climate change), ปญหาการ
ขาดแคลนแรงงาน, แรงงานสูงวัยและตนทุนการผลิตที่สูง
ขึ้น เกษตรกรตองพัฒนาศักยภาพในการทําการเกษตรให
มีประสิทธิภาพสูงขึ้นเพื่อเพิ่มผลผลิตควบคูกับการลด
ตนทุนการผลิต โดยใชทรัพยากรที่มีอยูจํากัดอยางคุมคา
และมีประโยชนสูงสุดโดยไมทําลายสิ่งแวดลอม
  ในอดีตกิจกรรมในไรออยเชนการปรบัระดบัพืน้ที,่ 
การควบคมุระยะปลกูใหมคีณุภาพ, การใสปุยใหเหมาะ
สมกับสภาพดนิ เปนงานทีต่องอาศยัทักษะความชาํนาญ
และมตีนทนุสงู ซึง่ปจจบุนัเทคโนโลยเีกษตรแมนยาํไดเขา
มามีบทบาทเพื่อชวยใหเกษตรกรทํางานไดสะดวกรวดเร็ว
ขึ้น
  ระบบเกษตรแมนยาํสาํหรบัไรออยทีไ่ดพฒันาขึน้โดย
ใชระบบนาํทางดวยดาวเทยีม (GNSS-Global Navigation 
Satellite System) ควบคูกับระบบสารสนเทศภูมิศาสตร 
(GIS-Geographic Information System) ในการควบคุม
การทํางานของเคร่ืองจักรโดยใช พิกัดอ างอิงจาก
ดาวเทียม เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการบริหารจัดการ
และการวางแผน, การทําแผนที่และออกแบบแปลง, การ
เก็บตัวอยางดินและทําแผนที่ดิน, การควบคุมเครื่องจักร
และตรวจสอบคุณภาพการทํางาน, การปรับอัตราปุยให
เหมาะสมกับสภาพพื้นที่, การใหนํ้าตามความชื้นของดิน
และความตองการของพชื, และทาํแผนทีผ่ลผลิตเปนตน


